POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Seminarium przeddyplomowe [S1Mech2>SPD]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Mechatronika 3/6

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
0 0 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 15

Liczba punktéw ECTS

1,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Jakub Grabski
jakub.grabski@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Wiedza na temat budowy, dziatania i projektowania wszystkich elementéw sktadowych urzgdzenia
mechatronicznego Projektowanie urzgdzern mechanicznych i uktadéw elektronicznych. Znajomos$¢ zasad
doboru elementow skltadowych urzgdzenia mechatronicznego Umiejetnos¢ dobrania elementow
sterowania, w tym mikrokontrolerow i sterownikow PLC oraz pisania ich oprogramowania

Cel przedmiotu
Nabycie praktycznej umiejetnosci wyboru tematy i zakresu pracy dyplomowej inzynierskiej

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

Ma wiedze na temat zasad pisania opracowan, redagowania tekstu, przygotowania arkusza
kalkulacyjnego oraz prezentacji K_W03

Wiedza na temat zakresu pracy dyplomowej inzynierskiej K_WO03

Zna zasady patentowania i ochrony patentowej oraz potrafi odszukac i przeanalizowa¢ patenty K_W27

Umiejetnosci:



Potrafi planowac i przeprowadzac eksperymenty, symulacje komputerowe, interpretowac uzyskane
wyniki i wycigga¢ wnioski K_U28
Potrafi pozyskiwa¢ informacje z réoznych zrédet K_UOQ1

Kompetencje spoteczne:

Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie
innych oséb K_KO01

Potrafi okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego zadania K_K04

Potrafi wspotdziata¢ i pracowacé w grupie K_K03

Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu K_K05

Ma swiadomosc roli spotecznej inzyniera K_KO07

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Zaliczenie na podstawie prezentacji zagadnien zwigzanych z ksztatceniem na kierunku Mechatronika
oraz prezentacji tematu oraz zakresu pracy dyplomowej inzynierskiej
Przedstawienie wstepnego przegladu literatury i patentéw, zatozen, celdéw i zakresu pracy dyplomowe;j.

Tre$ci programowe
Zapoznanie ze strukturg pracy dyplomowej. Okreslenie i wybor tematu pracy oraz promotora.

Tematyka zaje¢

1. Zapoznanie z wymaganiami stawianymi pracom inzynierskim oraz z przebiegiem procesu
przygotowania pracy

2. Przeglad wiedzy zdobytej w trakcie studiow - cz. 1.

3. Ustalenie i przedyskutowanie tematéw prac dyplomowych.

4. Metodyka wykonania przegladu stanu techniki oraz patentow w zakresie przygotowywanej pracy
dyplomowej

5. Wykonanie i wygtoszenie prezentacji tematu i zakresu pracy dyplomowej

Metody dydaktyczne

Prezentacje i dyskusje na temat prac dyplomowych

Literatura

Podstawowa:

1. Heimann Bodo, Gerth Wilfried, Popp Karl, Mechatronika, WNT

2. Horowitz P., Hill W. ,Sztuka elektroniki”.

3. Tadeusz Mikulczynski, Zdzistaw Samsonowicz, Rafat Wiectawek, Automatyzacja procesow
produkcyjnych, PWN, WNT 2015.

4. Poradnik mechatronika, Helion

5. Mariusz Olszewski, Mechatronika, Rea

Uzupetniajgca:
1. PODSTAWY MECHATRONIKI , REA.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 25 1,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15 0,50
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 10 0,50
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




